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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt budowlanych, wykonanych przy realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegdlowe]
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
I realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe
specyfikacje techniczne wykonania i1 odbioru robdt budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupeinienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu 1 robdt, uwzgledniajagce wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu 1 robot, ktére sg niezbgdne

do okreslania ich standardu 1 jakosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogolne, wspolne dla

robot ogdlnobudowlanych, zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. OKreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt zdefiniowane sg
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢ maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okres$lenia podstawowe wspdlne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegotowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sa inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

Ilekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b. budowle stanowigca catos$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,



c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienic w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna — eclement $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz shuzagce wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkéw bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrece obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowe — decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczecie 1 prowadzenie
budowy lub wykonanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zalgczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzace realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksigzka  obmiarow,
a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osob¢ powolang przez Zamawiajacego do dziatania jako
Inzynier dla celéw Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowe;.



Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajacego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiarow — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar robot — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, szczegdlowa specyfikacja techniczng (SST)

i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych obiektu oraz

reperow, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robodt. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sa uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow 1 elementdow budowli musza wykazywaé¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech 1 elementow budowli nie moga przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sg wazniejsze od wymiarow

okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty musza by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa.

W przypadku, gdy dostarczane materialty lub wykonane roboty nie begda zgodne
z dokumentacjg projektowa 1 majg wplyw na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to
takie materialty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposob uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb ustalony

z Inwestorem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem

przez umieszczenie w miejscach 1 ilo§ciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig,

ze jest wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

1 wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



. podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasno$ci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu

dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndéw, sktadowisk, ukopow 1 drog dojazdowych,
2)  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikdbw 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

. mozliwos$cig powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych

oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

1 zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wladze lokalne

0 zamiarze rozpoczgcia robot.



Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiladze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inwestor projektu bedzie na biezaco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca, a wlascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wlasnosci
1 drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie gruntu, materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw 1 w sposdb

ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na
budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong roboét 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowe] 1 samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami 1 bedzie w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bgdzie w petni odpowiedzialny
za wypetnianie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych
z wykonaniem robot 1w sposob ciagly bedzie informowac Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postepowania, obcigzenia i1 wydatki wyniklte z lub

zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w specyfikacji powolywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, wyposazenie, sprzet i inne dostarczane towary oraz wykonane
i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm 1 przepisow o ile w dokumentacji nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego

zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.



2. MATERIALY

Materialy budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe okre§lone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robdt, chyba ze

postanowienia ogolne lub szczegdtowe warunkéw umowy stanowia inaczej.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, ukopoéw i miejsc pozyskania
piasku 1 zwiru bedg formowane w haldy 1 wykorzystywane przy zasypce 1 rekultywacji terenu

po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora

nadzoru.

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce

wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢

1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ zastosowania rdznych
rodzajow materiatow do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie speilniat normy ochrony
srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprz¢tu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba srodkow transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisdow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatéw 1 zgodno$¢ wykonywanych robét z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjng przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne kontroli materiatow oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem

MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
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« Polska Norma lub

« Aprobatg Techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi
SST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobdéw, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998r.
(Dz. U. 98/99).

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i1 inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

o date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

 date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

e uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonograméw robot,

e terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
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e zgloszenia i daty odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢éciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

e Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

o dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakoSci materiatow,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robot.

[2] Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robodt przeprowadza si¢ sukcesywnie

w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

[3] Dokumenty dotyczace materiatow

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowig zatgczniki

do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastgpujace dokumenty:



a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu

miesi¢czne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materialow

Zasady okreS$lania iloSci robot podane s3 w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi

w dokumentacji projektowej 1 kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.

15



7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadac
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego

postepu robdt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi

ustaleniami.
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8.2.  Odbiér czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.
8.3. Odbiér ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robdét

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,

liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czgsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
W poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protoko6l odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:
1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
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2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy

i ew. uzupekiajace lub zamienne),

3. protokoty odbioréw roboét ulegajacych zakryciu i1 zanikajacych,

4. protokoly odbioréw czgsciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych,

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

10. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajagce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja

i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczalttowo podstawa ptatnosci jest warto§¢ (kwota) podana
przez Wykonawecg 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe begdzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:



e robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku

VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U.z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem
CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie

okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania

19



europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. —
w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. — w sprawie
szczegdlowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych

wykonania i1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie

sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich

znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, (tom I, Il
1, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i1 odbioru sieci 1 instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania
dotyczace tyczenia trasy 1 odtworzenia punktow wysokosciowych dla realizacji

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot ogolnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczag zasad prowadzenia robot
zwigzanych z  tyczeniem trasy 1 odtworzeniem punktéw wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podang w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w SST jest mowa o:

- osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

- osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbior punktéw, ktorych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiardw kontrolnych przemieszczen i1 odksztalcen, a takze w miarg
mozliwos$ci pomiaréw powykonawczych.

- punkty gltowne trasy — punkty zatlamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robodt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i punktoéw wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej SST sg shupki drewniane, iglaste badz inne materiaty
akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowad
nastgpujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,
e tyczki,
e laty,

e tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami

Gtownego Urzgdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednig liczbe stalych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej 1 wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac

zwigzanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysoko$ciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowigzany jest do zatozenia,
utrzymania 1 uzupelniania osnowy roboczej o  wspoélrzednych  poziomych
1 wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robét.

Opracowany przez wykonawce i zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy robocze] poziomej 1 wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli
okresowe] punktéw tej osnowy, powinny spelnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robdt oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio 100 m., a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposOb zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byl widoczny 1 tatwy do zidentyfikowania,

C) sposob stabilizacji punktdéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
doktadnosci winny byé zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnhowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych
robét 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczeg6lnionymi

w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktéow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodnosci z dokumentacja
projektowg w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.2 i 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm
w stosunku do rzednych projektow. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg
przekroczone wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltownych 1 w punktach
posrednich, w odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow 1 wykopoOw polega na oznaczeniu potozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu. Odlegtos¢ ta
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturdw) nasypow
1 wykopéw w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodno$ci z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50 m.
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5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczyé jego potozenie w terenie zgodnie
z dokumentacja projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robdt do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osnow geodezyjnych i1 przekazania punktow w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji

i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest czg¢$cig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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8.2.

Sposob odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie

szkicow 1 dziennikow pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli, ktore Wykonawca

przedktada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robdt obejmuje:

wyznaczenie  punktow  glownych osi  trasy, granic robot 1  punktow
wysokosciowych,

uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wyznaczenie konturéw obiektow inzynierskich,

wykonanie pomiaréw biezagcych w miar¢ postepu robot, zgodnie z dokumentacjg
projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

utrzymywanie i ewentualne uzupelnienie w trakcie robot roboczych punktéw
sytuacyjno-wysokosciowych,

wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktéore wykonawca uzna za potrzebne

transport 1 koszty materialdéw (znakoéw geodezyjnych).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1.: Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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Roboty rozbiorkowe
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt rozbiorkowych w ramach realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot rozbiérkowych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot rozbiorkowych w zwiazku z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami 1 z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy z rozbiorki

Materiaty z rozbiorki powinny by¢ wywozone na wysypisko lub, jezeli zostang
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru powinny by¢ wbudowywane ponownie. Wykonawca
zapewni na terenie placu rozbiodrki miejsce sktadowania materiatow pochodzacych z rozbiorki
i bedzie segregowaé je wedlug rodzaju. Wykonawca zapewni, aby materialy w okresie
sktadowania na placu nie stanowily zagrozenia oraz nie doprowadzily do zanieczyszczenia

terenéw prywatnych i przestrzeni publicznej. Pozostate po rozbidrce odpady Wykonawca
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zobowigzuje si¢ usunaé w sposéb zgodny z ustawg o odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawg o utrzymaniu czystosci i porzagdku w gminach z
dnia 13 wrzesnia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008). Wykonawca udokumentuje
Zamawiajacemu przekazanie odpaddéw firmom posiadajagcym wymagane zezwolenia do
odbioru i transportu odpadow.

Materialy z rozbidrki przewidziane do ponownego wykorzystania, powinny by¢

sktadowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST — 00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow moze by¢ wykorzystany
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, np. zrywarki, mtoty pneumatyczne,
pity mechaniczne, pilarki spalinowe, koparki, frezarka do asfaltu, pity do asfaltu.

Do rozbidrki materiatow przewidzianych do ponownego wbudowania, nalezy uzy¢

sprzetu, ktory nie spowoduje uszkodzenia tych materiatow.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

b

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne’

pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny wywoz materiatdow i gruzu z rozbiorki zgodnie
z ustaleniami pkt 5. Materiaty z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatéw. Gruz i odpady
nalezy wywiez¢ na wysypisko.

Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy wywiez¢é na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Materialy te powinny by¢ przewozone w sposob nie

powodujacy ich uszkodzenia.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob
okreslony w SST lub zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe
do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Przed przystgpieniem do robodt nalezy
zidentyfikowa¢ istniejgce uzbrojenie terenu 1 odpowiednio je zabezpieczy¢, w przypadku
koniecznosci odtgczy¢ przepltyw mediow (gaz, prad elektryczny, woda, $cieki). Elementy zabudowy
niepodlegajace rozbiorce, a zlokalizowane w rejonie robdt rozbiorkowych nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢. Roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym
technicznie sprzetem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ w sposdb umozliwiajagcy maksymalny odzysk
materiatow rozbidrkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen 1 przewiezione na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu roboét na biezaco i utylizowaé, wywozac
na sktadowisko odpadéw na odlegto$¢ okreslong w dokumentacji przetargowej. Nadmiar ziemi
odwozonej na odktad nalezy utylizowac. Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego

i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady Kkontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Szczegélowe zasady kontroli jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci wykonanych robot bedzie dokonywana poprzez pordwnanie

wykonanych robot z dokumentacja techniczng oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi.
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Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych, wywozu gruzu z miejsca budowy oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia

elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:
— dlarozbieranych nawierzchni z kostki betonowej — m?,
— dlarozbieranych nawierzchni asfaltowych — m?,
— dla rozbiorki kraweznikow 1 obrzezy — m.

— likwidacja kanatéw — m.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty zwigzane z rozbidrka elementow podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, ktory nastgpuje na podstawie wynikdéw pomiardw oraz wizualnej

oceny wykonania robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 9.

35



9.2.

Podstawa platnosci

Cena robot obejmuje:
zabezpieczenie elementow konstrukcyjnych przed awaria,
zabezpieczenie zachowanych elementow przed uszkodzeniem,
przeprowadzenie demontazu wyznaczonych elementow,
transport wewnetrzny materialow z rozbiorki i ich usuniecie na zewnatrz obiektow,
czyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach ,przetransportowanie odpadow
z miejsca rozbiorki do kontenerow,
zatadunek 1 wytadunek gruzu,
koszt sktadowania gruzu,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spofecznej 1 dnia 26 wrzesnia 1997r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST —-03

Roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych w zwigzku z realizacja przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot ogolnobudowlanych zwigzanych z realizacja zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysokos$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - roznica rzgdnej terenu i rzednej robot

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac

zwigzanych z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:

od - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m®),

pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m?).

Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw

niespoistych, okreslona wg wzoru:
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gdzie:
deo - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

L _E
o~ El
gdzie:
E:1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy,
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy.

Pozostale okreSlenia podane w niniejszej SST sg zgodne z polskimi normami

i definicjami podanymi w ST-00, Wymagania ogolne” pkt.1.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania 1 skladowania,

podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy
nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robdt ziemnych 1 za zezwoleniem Inzyniera.

Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowigzkow

Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé
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pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie

z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, miloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

- sprzetu zageszczajacego (ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkdéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty =za transport,
o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania
w nasyp lub na odklad moze by¢ stosowany samochdd samowytadowczy lub inne

srodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy wurzadzen, stanowigcych elementy systemow
odwadniajacych ujetych w dokumentacji projektowej, wykonawca powinien wykonywac
roboty w sposob zapewniajacy odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopow, poleca si¢ wykonawcy takie ksztaltowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegl on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jezeli w opinii inspektora nadzoru grunt przeznaczony do odspojenia
ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zosta¢ odspojony i przewieziony na odktad.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) woéwczas
roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktoéry podejmie

decyzje odnosnie kontynuowania robot

5.3. Wykonanie profilowania i zageszczania podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rz¢dne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzZsze niz
projektowane rzgdne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podioze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzgdnych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tab. 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowaé
rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do

jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika

42



zageszczenia nie mniejszego od podanego w tab. 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢

zgodnie z BN-77/8931-12.

Tab. 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia Is
Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza |0,97

Podloze po wyprofilowaniu i1 zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podtoza
nastgpi przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystagpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wiasny

koszt.
5.4. Wykonywanie wykopow

5.4.1. Wykonywanie wykopow pod nasypy

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania warstwy mrozoochronne;.

Przewiduje si¢, ze grunt z wykonanego wykopu bedzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy mozliwe bedzie ulozenie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mozna wbudowywaé¢ w nasyp, jezeli nie jest dostepny odpowiedni sprzet
do uktadania i zageszczania warstw nasypu.

W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspaja¢ tylko do glebokosci

0,5m powyzej podtoza gruntowego.

5.4.2. Skarpy wykopow

Sposéb  wykonania skarp wykopdw powinien gwarantowaé ich stateczno$¢
w calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen  wynikajacych

z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu ich podjecia lub innych odstepstw od
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dokumentacji  projektowej obcigza wykonawce. Pochylenia skarp wykopoéw oraz
nierownos$ci  powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ wartoSci podanych

w dokumentacji projektowej.

5.4.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze

Zageszczenie gruntu w wykopach stanowigcych podloze nalezy stosowaé jak dla
podtoza nasypow. Wykonawca winien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntéw
rodzimych zalegajacych w gornej strefie podloza nasypu do glgbokosci 0,5 m ponizej

powierzchni dna wykopu.

5.4.4. Dokladno$¢ wykonywania wykopow

Doktadnos¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje :

-  wymiary wykopu w planie nie mogg ro6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu
o wiecej niz + 10 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych
zlaman,

- r6znica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze

przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3 m.
5.5. Wykonanie nasypow

5.5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza obejmuje usuniecie roslinnosci, ziemi urodzajnej oraz gruntow
stabych tj. namutéw. Nastepnie nalezy zageSci¢ wierzchnig warstwe podtoza oraz wykonaé

powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu lepszego zwigzania z nasypem.

5.5.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastgpna, wyzej
potozona warstwa powinna by¢ ukladana po osiagnigciu wymaganego zageszczenia warstwy
poprzedniej. Grubo$¢ warstw, w zaleznosci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych
okresla si¢ na podstawie probnego zaggszczenia.

Dla unikniecia przestojow odcinek robot nalezy podzieli¢ na czesci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zaggszczania i kontroli jakosci mogty by¢ realizowane w tym samym
czasie. Ksztalt nasypu powinien uwzglgdni¢ poprawki na osiadanie podioza o korpusu.

Grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z projektem.
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5.5.3. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego 1 profilu podtuznego, zgodnie z dokumentacja projektowa
I ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspektora nadzoru.

Warstwy gruntu nalezy uklada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym
z dokumentacjg techniczng. Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢
odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do zaggszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidtowego wykonania i zagg¢szczenia warstwy
poprzedniej.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow. Kolejng warstwe gruntu mozna naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz ulozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprz¢tu do zageszczenia
nasypow w rejonie obiektoOw i uzyska akceptacje inspektora nadzoru.

Grubos$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
zageszczajacego powinna  by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla probnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilgotnos$¢ gruntu w czasie
jego zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, oznaczonej na podstawie
proby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekraczaé nastepujacych wartosci :

= W gruntach niespoistych — 2%m

= w gruntach mato i $rednio spoistych — 0-2 %.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotnosci
optymalnej o warto$¢ wieksza od podanych odchylen, grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca si¢ jej zwigkszenie przez polewanie woda.

Kontrole zaggszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektorowi nadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.
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5.5.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spelniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopow lub koron¢ nasypow
przed dziataniem wpltywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to roéwniez dtuzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca sig:

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopow lub korony nasypéw od wod
opadowych przez wykonanie rowow 1 drenazy opaskowych biegngcych wzdhuz
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dziatanie ptynacej
wody, a projekt okolicznosci takich nie przewidywat, skarpy nalezy ubezpieczy¢
brzegosionami lub innymi rownorzednymi umocnieniami,

c) w przypadku wystepowania gruntdw spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu
lub na koronie nasypu nalezy je w okresie upaléw chroni¢ przed wysychaniem;
w przypadku wykopdw pozostawiajagc okolo 20 cm warstwe gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20 cm warstwg gruntu
dowolnego,

d) w przypadku wystepowania gruntoéw wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow (grunty zawierajace czastek mniejszych od 0,02 mm wigcej niz 10%) nalezy
je usuna¢ lub zabezpieczy¢ przed przemarzaniem przykrywajac matami lub warstwa
ochronng gruntu. W przypadku nasypow wbudowywanie gruntow wysadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp i pod korong nie jest zalecane,

e) zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazato si¢ ono mato skuteczne to
uszkodzong warstwe nalezy usung¢. Po dtugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed
wykonaniem ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiaréw zgodnych

z projektem.

5.6. Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciagly, aby nie przemarzal.
W przypadkach dluzszych przerw (ponad 2 godziny) odsloniete powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte stomianymi matami lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego

(nasypanego).
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Teren, na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopdw w zimie mozna zabezpieczy¢

przed przemarzaniem poprzez:

a)
b)

przeoranie gruntu do glebokosci 25-30 cm i nastgpnie zbronowanie,
pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatlami izolacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, liscie, piasek.

Wyréwnywanie skarp 1 dna mozliwe jest zimg w zasadzie tylko w przypadku gruntow

sypkich. W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.

W okresie mrozéw mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntow sypkich za zgoda

projektanta i z zachowaniem nastepujacych warunkoéw:

a)

b)

niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym poditozu, a grunt
uzywany do nasypow nie moze zawiera¢ lodu lub $niegu,

niedozwolone jest stosowanie do nasypdéw gruntu zamarznig¢tego jesli zastosowane
metody zageszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia 1 zaggszczenia do
wymaganego stanu,

grubo$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do
grubosci warstw zageszczanych w warunkach niezimowych, a ilo$¢ przejazdow
sprzetu zageszczajacego zwiekszona o 50%,

przed potozeniem nast¢pnej warstwy powierzchnia warstwy zageszczonej powinna
by¢ oczyszczona ze $niegu i lodu,

w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gorng nalezy zabezpieczy¢ przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwg luzno ulozonego gruntu.

5.7. Odklady

Grunty lub inne materiaty powinny by¢ przewiezione na odktad, jezeli:

stanowig nadmiar objetosci w stosunku do objetosci gruntéw przewidzianych do
wbudowania,

sa nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych pracach,

ze wzgledu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na
wbudowanie materiatow pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca moze przyjaé, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkow tylko

wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie okreslone w dokumentacji projektowej,

harmonogramie robdt lub przez Inzyniera.

Jezeli pozwalaja na to wlasciwos$ci materiatow przeznaczonych do przewiezienia na

odktad, materialy te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu,
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oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zageszczania gruntdw oraz
wskazowkami Inzyniera.

Lokalizacja odkladu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce odkladu
zostato wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.

Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usuniety przez Wykonawce na jego koszt, wedlug wskazan
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe 1 prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen srodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, obcigzaja
Wykonawce.

Wykonanie odktadow, a w szczegdlnosci ich wysoko$¢, pochylenie, zageszczenie oraz
odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej
lub ustaleniami Inzyniera. Odktad powinien by¢ uformowany w pryzme¢ o wysokosci do 1,5
m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiezienia na odktad powinno by¢
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiajg jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odklad przez Wykonawce, zajdzie
konieczno$¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypéw z ukopu, to koszt tych czynnosci

w catosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wymiaréw wykopoéw i nasypow

Kontrole wymiarow wykopdéw nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w miejscach charakterystycznych,
np. zatamania profilu podtuznego lub zmiany ksztaltu, przy czym powinny by¢ nic mniej niz

dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja;
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rzgdne dna, fawek i terenu,

usytuowanie osi i dlugosci wykopdéw w osi,
wymiary przekroju poprzecznego,
nachylenie skarp.

Wymiary nasypoéw nalezy kontrolowa¢ geodezyjnie w przekrojach poprzecznych

rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach

charakterystycznych podanych w projekcie, przy czym powinno by¢ nie mniej niz dwa

przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja:

a)
b)
c)
d)

rzedne stop skarp oraz rzgdne korony i tawek,

usytuowanie 1 dtugos$¢ osi,

wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania),
nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiarow nasypoéw z uwzglednieniem

poprawek na osiadanie sg nastepujace:

= rzedne korony i tawek od 0 do +10 cm,
= szerokos¢ korony i tawek od 0 do +25 cm,
= szerokos¢ podstawy od 0 do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkow korony oraz tawek powinny

odpowiada¢ wymaganiom dotyczacym wymiaréw liniowych, nie powinny jednak

przekracza¢ 10% projektowanego nachylenia.

6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1.

b)

Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zageszczenia prowadzi sig:

na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiggnigto
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do uktadania
nastepne;j,

po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne
sg dane o zaggszczeniu gruntow w catej budowli lub w jej czesciach, wykrycie miejsc
stabych,

w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo lub trwato$¢, ktéore wigzaé mozna

zZ niedostatecznym zaggszczeniem gruntu.
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Kontrola zaggszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zaggszczenia (lp)
lub wskaznika zaggszczenia (Is) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w niektorych
przypadkach, przy zastosowaniu wiasciwej interpretacji, do wyznaczenia uog6lnionego dla
catej budowli lub jej czesci stopnia lub wskaznika zageszczenia.

Nalezy zwroci¢ uwage na fakt, ze wiarygodno$¢ kontroli powykonawczej i eksploata-
cyjnej moze by¢ zmniejszona ograniczonymi mozliwosciami badania zageszczenia na duzych

glebokosciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i przez inne czynniki.

6.3.2. Wymagania odnoszace si¢ do oceny zageszczania

Jesli projekt nie przewiduje inaczej to wymagana warto$¢ stopnia (Ipw) lub wskaznika

(Isw) zaggszczania mozna przyja¢ w oparciu o podane w ponizszej tabeli zaleznosci.

. B Wymagane zageszczenie dla
Rodzaj gruntu Zawartos¢ frakcji > 2 mm (%)

korpusow zapor ziemnych

0-10 ISW 2 0,95
Grunty spoiste

10-50 Isw>0,95

piaski drobne Iow > 0,75

piaski $rednie lpw > 0,70

Grunty niespoiste

Piaski grube i grunt
9 . g y IDWzO,65
gruboziarniste

Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uznaé nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastepnej, jesli okreslone na podstawie wynikow badan
kazdej podanej probki wartosci kontrolowane spetniajg podstawowe warunki, tj.:

Io > Ipw

Is > Isw

W obszarze, w ktorym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe dodatkowo zagescicé

1 przeprowadzi¢ ponowng kontrolg.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,Wymagania ogoélne”

pkt 7.

7.2.  Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogoélne zasady odbioru robdt podano w ST - 00 ,Wymagania ogo6lne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,

SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbior gruntéw przeznaczonych na nasyp powinien by¢ dokonany w oparciu 0 wyniKki
rozpoznania geologiczno-inzynierskiego przed rozpoczgciem eksploatacji ztoza lub jego
czescl.

Grunt ztoza lub jego cze$ci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaganiami
SST oraz z danymi przyjetymi w projekcie, nic powinien by¢ uzywany do budowy nasypu.
Postanowienie powyzsze moze by¢ uchylone, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
i z projektantem, jesli w ramach procesu technologicznego mozliwe jest poprawienie
wiasciwosci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgodno$¢ z wymaganiami.

Czgéciowy odbior robot przeprowadza si¢ dla robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastgpnej czesci robot, uniemozliwiajacej
dokonanie odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sa to:

a) odbior podtoza,
b) odbiory poszczegdlnych warstw nasypu.
Odbioru czgéciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku

oceny dodatniej sporzadza si¢ protokét odbioru.
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Odbior koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu catosci robdt, na podstawie
odbiorow czesciowych i oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku oceny dodatniej sporzadza si¢
protokot odbioru robét.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi, oraz proje-
ktem nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtdrnego odbioru.

W  przypadkach wykopow oraz podlozy, ktorych ocena wykazala roznice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosunku do przyjetych w projekcie, odbior
moze by¢ dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projektu zmian uzgodnionych

z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena robot

Cena 1 m3 (szesciennego) robot ziemnych obejmuje :

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiarow 1 robdt przygotowawczych,

- wykonanie niezb¢dnego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp, zgodnic z dokumentacjg
projektowa,

- rozplantowanie urobku na odktadach,

- zageszczenie podloza gruntu w wykopie,

- kontrolg jakosci rob6t ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
- PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania probek gruntu.
- BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

- PN 88 B 04481. Grunty budowlane Badania probek gruntow.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania i odbioru humusowania i obsiewu podczas realizacji przedmiotowego

zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Projektant moze wprowadza¢ do
niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianego
projektem zadania, obiektu 1 robdt, uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego oraz
konkretne warunki ich realizacji, ktore sg niezbedne do okreslenia ich standardu i jakosci.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych, prostych i drugorzednych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych
istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod

wykonania, wynikajacych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia

robot zwigzanych z wykonaniem humusowania i obsiewu.

1.4. OKreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg
zgodne z okresleniami uzywanymi w odpowiednich normach oraz okresleniami podanymi
w ST-00 ,,Wymagania ogdle”.

Humus - ziemia roslinna (urodzajna).
Humusowanie -.pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu

trawy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektows, postanowieniami zawartymi SST i poleceniami Inspektora

nadzoru oraz ze sztukg budowlang.
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2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczgce nasion traw

Do humusowania nalezy uzy¢ ziemig¢ roslinng zdjgta z pasa robot ziemnych
i sktadowang w bezposrednim sasiedztwie prowadzonych robot.

Mieszanka traw powinna by¢ dostosowana do rodzaju obsiewanego gruntu i jego
naturalnej wilgotnosci. Nasiona powinny mie¢ ksztalt, barwe, potysk i zapach wiasciwe dla
danego gatunku i odmiany. Nasiona traw najcze$ciej] wystepuja w postaci gotowych
mieszanek z nasion réznych gatunkéw. Do obsiewu nalezy uzy¢ gotowej, uniwersalnej,
kwalifikowanej mieszanki traw tgkowo-pastwiskowych o gwarantowanej jakosci zgodnie z
zatgcznikiem 4 do PN-78/R-65023.

Do obsiania skarp proponuje si¢ wykorzystanie mieszanki traw darniowych. Taki
wybor zapewnia mocng i trwatg darn. Polecana jest na tereny pochyte i1 skarpy. Optymalny

sktad takiej mieszanki traw powinien by¢ zblizony do:

- zycica trwata NIRA - 25%
- zycica trwata NAKI - 15%
- kostrzewa trzcinowa ELDORADO - 8%

- kostrzewa czerwona CORAIL - 15%
- kostrzewa czerwona LIVISION - 10%

- kostrzewa czerwona LAMBADA - 5%
- kostrzewa czerwona BOREAL -17%
- wiechlina tgkowa AMSON -5%
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer

normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania humusowania i obsiewu wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu: lopata, grabie i inne narzedzia reczne

zgodnie z potrzebami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport mieszanki traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie humusowania i obsiewu

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z obsiewem sg nastepujace:

e teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

e nalezy przeprowadzi¢ zabieg humusowania w celu zapewnienia lepszego wzrostu
trawy: nalezy przykry¢ powierzchnie ziemig urodzajng uprzednio zdjeta i ztozong w
pryzmach w poblizu prowadzonych roboét, nalezy wykona¢ warstwe 0 grubosci 10 cm
i lekko jg zagescic,

e przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢,

e mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ dostarczona juz gotowa wg sktadu
zblizonego do podanego w SST,

e siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

e okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

e na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,

e na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m?,
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5.3.

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,
glebokos¢ przykrycia nasion powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 0,5-3,0cm od
powierzchni gruntu, w zalezno$ci od rodzaju gleby i jej uwilgotnienia,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyrdéwnania 1 stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie

nasion nastgpito przez walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

Zabiegi pielegnacyjne
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji obsianych terenéw jest koszenie:
pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokosé okoto
10 cm,
nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokosé¢
trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,
ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow.
koszenia trawnikow w catlym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czesto
i w regularnych odstgpach czasu,
czestos¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,
chwasty trwalte w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie,
srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowaé¢ z duza ostroznoscia
i dopiero po okresie 6 miesi¢cy od zatozenia trawnika,
w przypadku potrzeby zastosowania nawozenia mineralnego, nalezy zapewni¢ trawom
sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:
- wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Kontrola jako$ci wykonania obsiewu

Kontrola w czasie wykonywania obsiewu polega na sprawdzeniu:
e 0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
e prawidlowego uwalowania terenu,
e prawidlowos$ci przeprowadzonego humusowania,
e zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,
e gestosci zasiewu nasion,
e prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow 1 ich odchwaszczania,

e dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebet

trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy sprawdzenia prawidlowej gestosci

trawy, czyli stwierdzenie wyst¢powania tzw. ,.,tysin”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest m? wykonania humusowania i obsiewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Odbior humusowania i obsiewu

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja

I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? obsiewu obejmuije:
e roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, przygotowanie ziemi pod obsiew,
e dostarczenie nasion i wykonanie obsiewu,

e pielggnacje trawnika.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w zwigzku

z realizacja przedsiewzigcia pn. , KNI .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot dotyczacych usunigcia warstwy humusu i zwigzanych z wykonaniem

zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania 1 skladowania,

podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét przygotowawczych powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania ze spycharki, tadowarki 1 samochodu skrzyniowego, a takze
topat, szpadli 1 innego sprzetu do recznego wykonywania robot ziemnych w miejscach,

gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia

humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robdt

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, ewentualnym sadzeniu krzewow oraz wypetnianiu otwordw prefabrykatow
drogowych i rekultywacji terenu. Zagospodarowanie humusu powinno nastapi¢ zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni robot
na pelng glebokos¢ jego zalegania, okreslona w dokumentacji projektowej lub wskazanej na
roboczo wg stanu faktycznego. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach do
2m wysokosci. Ziemi¢ urodzajng do pdzniejszego wykorzystania nalezy w pryzmach obsia¢

mieszanka traw ochronnych. Dopuszczalny okres sktadowania wynosi 1 rok. Miejsca
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sktadowania powinny by¢ tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez samochody i zageszczeniem. Nie nalezy
zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé

zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia

humusu z powierzchni robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? usunigcia warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robo6t na
podstawie szkicow, dziennikow pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktorg przedktada mu wykonawca.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: zdjecie humusu na pelng glebokos¢ jego

zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacjg przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robdt zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialy o parametrach zgodnych
z zalozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne 1 dopuszczenia do

stosowania. Nalezy $cisle przestrzega¢ instrukcji producentéw materiatow.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw
1 1losci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialéw

Transport materiatow moze si¢ odbywaé $rodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

1 utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robodt

Projekt przewiduje modernizacje istniejacego placu zabaw polegajaca na wymianie
czesci urzadzen wraz z przeniesieniem istniejacych, a takze dotozeniem nowych. Celem
opracowania jest uporzadkowanie przedmiotowego terenu pod katem lepszego dopasowania
urzadzen dla mtodszych dzieci. W tym celu przeniesieniu poza teren placu zabaw podlegaja
urzadzenia ¢wiczebno-treningowe, ktore zlokalizowane beda w okolicy boiska sportowego
oraz istniejgcego Utwardzonego ciggu pieszego. Ponadto wykonane bedzie nowe oswietlenie

wzdhuz $ciezek przy boisku. Na terenie placu zabaw zamontowane bgda nowe urzadzenia

71



takie jak: tawki, kosze na $mieci, tablice regulaminowe przy dwoch wejsciach oraz zjazd
linowy, piaskownica, duzy domek ze zjezdzalniami, a takze maty domek ze zjezdzalnig i
$ciankg wspinaczkowa. Z urzadzen dotychczas istniejagcych (aczkolwiek w zmienionej
lokalizacji) pozostana: dwie hustawki, rownowaznia, rowerek na sprezynie, karuzela oraz
pajak do wspinania.

W ramach uporzadkowania sgsiadujgcego obszaru oraz zlikwidowania niecki
bezodplywowej, ktéora w trakcie deszczu wypelnia si¢ woda przewiduje si¢ dodatkowo
niwelacje terenu poprzez wyrdwnanie terenu oraz umozliwienie tym samym odplyw wod w
kierunku chodnika, a nastgpnie do korytka odwadniajacego. Powyzsze prace majg zadanie
przywroci¢ wiasciwy odptyw wody deszczowe;.

Przedmiotowy =zakres prac i robot budowlanych opisanych w dokumentacji
projektowej 1 wniosku zgloszenia nie miesci si¢ w katalogu robot budowlanych ustawy Prawa
budowlanego wymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe.

Urzadzenia (elementy matej architektury) — plac zabaw (nowe) to:

e ltawka (00602) — 8szt.

e kosz na $mieci (6052) — 5szt.

e tablica regulaminowa (6018) — 2szt.

e zjazd linowy ,tyrolka” (4040) — 1szt.

e piaskownica (2003) — 1szt.

e duzy domek ze zjezdzalniami (1164) — 1szt.

e maty domek ze zjezdzalnig i Sciankg wspinaczkowg (1105) — 1szt.
Istniejace po przeniesieniu:

e rowerek na sprezynie — 1szt.

hustawka — 2szt.

karuzela — 1szt.

¢ pajak do wspinania — 1szt.
e roéwnowaznia — 1 szt.
Urzadzenia do ¢wiczen — przeniesione poza teren placu zabaw:
e stepper— 1szt
e wahadto/prasa nozna — 1szt.
e drazek do podnoszenia — 1szt.
o ltaweczka — 1szt.

e przyrzad do ¢wiczenia klatki piersiowej — 1szt.
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Projekt zasadniczo nie przewiduje zmian wysokosciowych terenu. Wyjatek stanowi
jedynie niewielki obszar w otoczeniu drewnianej altanki, w sgsiedztwie ktérej przewiduje si¢
wyrownanie terenu (nadsypanie) w celu likwidacji niecki bezodptywowe;.

Konstrukcja projektowanej nawierzchni bezpiecznej jest nastepujaca:

Warstwy :
e gumowa mata przerostowa gr. 22mm

e humus gr. 12mm
e wiloknina z nasionami traw
e humus gr. 15mm.
Obrzeza:
1. obrzeze gumowe 8x30cm
2. podsypka cementowo-piaskowa 1:4 gr. 5cm

3. tawa betonowa 10x15cm z oporem obustronnym C12/15

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt polega na porownaniu cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST 1 odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania robot w poréwnaniu z zalozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Nalezy stosowac jednostki obmiaru ujete w przedmiarze robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow materialow.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania

dotyczace wykonania 1 odbioru robét zwigzanych z realizacja przedmiotowego

przedsiewzigcia.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.
Elektroenergetyczna linia napowietrzna - urzadzenie napowietrzne, przeznaczone do
przesytania energii elektrycznej, sktadajace si¢ z przewodow, izolatorow, konstrukeji
wsporczych i osprzetu.

Napigcie znamionowe linii U - napigcie migdzyprzewodowe, na ktore linia jest
zbudowana.

Przgsto - czg$¢ linii napowietrznej, zawarta migdzy sasiednimi konstrukcjami
wsporczymi.

Zwis T - odlegtos¢ pionowa migdzy przewodem a prostg taczaca punkty zawieszenia
przewodu w srodku rozpigtosci przesta.

Stup - konstrukcja wsporcza linii, osadzona w gruncie bezposrednio lub za pomoca
fundamentu.

Wysiggnik - element profilowy montowany na wierzchotku lub zna boku stupa
stuzacy do zamocowania i ustawienia Oprawy oswietleniowej w pozycji

pracy.

Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziahu, filtracji i przeksztatcania
strumienia §wietlnego wysylanego przez zrodto §wiatta zawierajace wszystkie

niezbedne elementy do przymocowania i polaczenia z instalacja elektryczng.
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Fundament - konstrukcja betonowa zaglebiona w ziemi, stuzgca do ustawienia stupa

Lub szafy oswietleniowe;j.

Szafa oswietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace

instalacje o$wietleniowe.

Osprzet linii - zbior elementéw przeznaczonych do taczenia i zakonczenia

przewodow.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii , w ktorym jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego

linii , przecina lub pokrywa jakakolwiek

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é¢
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robdt

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach zgodnych
z zalozeniami projektowymi, posiadajgcymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy Scisle przestrzega¢ instrukcji producentéw materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca powinien uzywac¢ tylko takiego sprzg¢tu i maszyn ktore gwarantuja
wlasciwa realizacje robot. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do
obstugi sprz¢tu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje 1

staz pracy.
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Wykonawca przystepujacy do budowy oswietlenia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu:
e Zurawia samochodowego,
e samochodu specjalnego z platformg i balkonem,
e spawarki transformatorowej,
e zageszczarki wibracyjnej spalinowej,
e recznego zestawu $widrow do Wiercenia poziomego otworéw do @ 15 cm,

e wciggarki mechanicznej z napgdem elektrycznym 5 - 10 t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow
Wykonawca przystepujagCy do wykonania budowy oswietlenia powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow transportu:

e samochodu skrzyniowego,

e przyczepy dluzycowe;,

e samochodu dostawczego,

e samochodu samowyladowczego,

e przyczepy do przewozenia kabli.
Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane i zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérce dla

poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.
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5.2. Budowa oswietlenia

Dla o$wietlenia $ciezek przyjeto stupy aluminiowe z oprawami typu LED mocowanymi
bezposrednio na stupie. Dodatkowo stupy maja by¢ do wysokosci 2 m od podstawy
malowane farbg anty graffiti i anty plakat oraz do wysokosci 0,5 m malowane warstwg
polimeryzacyjna odporng na s6l i mocz. Shipy montowane bgda na fundamentach
prefabrykowanych. W stupach przewidziano montaz ztaczy stupowych. Oprawy nalezy
zabezpiecza¢ za pomocg wkladek topikowych.

Projektowane obwody o$wietleniowe prowadzi¢ beda kablem typu YAKXS 4x35 mm?.
Kabel uktadany bedzie w rowie kablowym o giebokosci 0,9 m, na warstwie piasku o grubosci
10cm. Plan rozmieszczenia stupoOw pokazano na planie zagospodarowania terenu.

Sposéb oznakowania projektowanych punktow $wietlnych wykonawca powinien
uzgodni¢ z Gming Mystowice Oswietlenie zasilane bedzie z istniejacej latarni oswietleniowej
oznaczonej na planie zagospodarowania terenu. W zwiazku z wiaczeniem o$wietlenia do
istniejacego obwodu sterowanie powinno si¢ odbywa¢ w sposob analogiczny jak to jest

W Stanie istniejgcym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1 Wykopy pod fundamenty

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiary oraz ewentualne
zabezpieczenie $cianek przed osypywaniem si¢ ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane,
aby zapewnione bytlo w nich ustawienie fundamentéw lub ustojow, zgodnie z lokalizacja

1 rzednymi posadowienia okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.2 Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymato$ci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
PN-80/B-03322 i PN-73/B-06281. Ponadto nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentow

w planie i rzedne posadowienia. Po zasypaniu fundamentow lub wykonaniu ustojow
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ziemnych, nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu, ktory powinien wynosi¢

co najmniej 0,85 wg BN-8932-01.

6.2.3 Shupy
Nalezy stosowac stlupy aluminiowe. Shupy po zmontowaniu i ustawieniu W pozycji
pracy podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
e lokalizacji,
e kompletnosci wyposazenia i prawidtowosci montazu,
e doktadnosci ustawienia stupdw w pionie i kierunku,
e stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji stalowych 1 osprzetu,

e zgodnosci posadowienia z Dokumentacja Projektowa

6.2.4 Woysiegniki
Ustawienia wysiggnikow wzgledem oswietlanej jezdni lub stycznej do jej tuku,

powinno by¢ wykonane z tolerancjg £2°.

6.2.5 Zawieszenie przewodow

Podczas montazu przewoddéw nalezy sprawdzi¢ jako$¢ potaczen zamontowanych
konstrukcji  stalowych i osprzetu oraz przeprowadzi¢ kontrole warto$ci naprezen
zawieszanych przewodow. Napre¢zenia nie powinny przekracza¢ dopuszczalnych wartoSci
normalnych. Wartosci tych naprezen dla poszczegolnych rodzajow przewodow i typow linii
nalezy przyja¢ z Dokumentacji Projektowej. Po wybudowaniu linii nalezy sprawdzic¢
wysoko$¢ zawieszonych przewodoéw nad obiektami krzyzujagcymi. Przewody nie powinny by¢

zawieszone nizej niz podane w Dokumentacji Projektowej i PN-E-05100-1:1998.

6.2.6 Badania po wykonaniu robot
W przypadku zadawalajacych wynikow pomiarow i badan wykonanych przed
1 w czasie wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢

zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

6.2.7 Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiary glebokosci
utozenia bednarki oraz sprawdzi¢ stan polaczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzic¢
stopien zageszczenia 1 rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokosci ulozenia bednarki
wykonywac¢ co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane
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wyniki nie mogg by¢ gorsze od warto$ci podanych w Dokumentacji Projektowej lub ST.
Po wykonaniu instalacji o§wietleniowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla
stwierdzenia skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej. Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy

zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

e Nalezy stosowa¢ jednostki obmiaru ujete w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-77/B-02011 Obcigzenia w obliczeniach statycznych - Obcigzenie wiatrem.
PN-87/B-02013 Obcigzenia budowli - Obcigzenia zmienne srodowiskowe.
PN-E-06305. Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania.
PN-79/E-06314. Elektryczne oprawy oswietleniowe.

BN-85/3061-29. Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogolne wymagania i badania.
PN-91/E-06400.01. Osprzgt linii napowietrznych i stacji.

PN-93/E-04500. Elektroenergetyczne stalowe konstrukcje wsporcze.
PN-80/B-03322. Elektroenergetyczne linie napowietrzne - Fundamenty konstrukcji
wsporczych - Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-73/B-06281. Prefabrykaty budowlane z betonu.

BN-8932-01. Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-E-05100-1:1998. Elektroenergetyczne linie napowietrzne.
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